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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

CPV - 45112730-1
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT)(Swvykonania i odbioru robot gswymagania dotyege
wykonania i odbioru wykopow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwvymienionych w
pkt. 1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robdt i obejmujykonanie wykopdéw w gruncie kat.
I =1, w tym:
¢ Roboty ziemne wykon.koparkami przegsernymi o pojtgki 0.60 m3 w gr.katl-ll z transp.urobku
samochod.samowytadowczymi na odlégtdo 1 km.
¢ Roboty ziemne wykonywane koparkami chwytakowymi 0.688 z transportem urobku samochodami
samowytadowczymi na odleg.do 1 km na Ralddjecie humusu o giredniej 10 cm.
e Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami pebigrnymi 0.25 m3 na odktad w gruncie kat.lll pochébz
rur PVCsr.160mm oraz przepust
e Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami peb&rnymi 0.25 m3 na odklad w gruncie kat.lll pod
studzienki
e transport urobku.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydwy. Wzdhi drogi zlokalizowane jest oraz kraye st z drog
nastpujace uzbrojenie: linie energetyczne napowietrzne lekablefoniczne, sie wodochgowa. Droga przebiega przez
tereny rolnicze o zabudowie zagrodowe;.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichéeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach w ruobraz
oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych roRiboty prowadZiw liniach okrélajagcych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgoam w sktad dokumentacji naniesiono istaog uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu s¢ do kabli i linii energetycznych, telefonicznydlzasuw wodoeigowych roboty ziemne prowadzigcznie w
uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osyysiowierzy uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowgodnie z projektem na czas prowadzenia robét godmieniu z
inwestorem. Wykonawca rob6t — Kierownik budowy mrzerzysgpieniem do robét jest zoboywany sporgdzic plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdeenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca@2G.
(Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegoinych robétaporadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacjc dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia’. Obowikiem
wykonawcy jest zapewnienie prgeip dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagiaot i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wpynegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatow na kateggriel wzgédem trudnéci ich odspajania podano w ST
D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy oo przeajtne wartdci gestaosci objetosciowej gruntéw i materiatow w
stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntow pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01, pkalljca 1.
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3. SPRZET
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
OgobIne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST DE0@10pkt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn& w calym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodse wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub innych odspstw od
dokumentac;ji projektowej obgia Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty oznym stopniu przydatrgi do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b unitimiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhych, wymaga zgody tgniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimny byt bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Aynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayaiie odpowiednio
zabezpiecz§ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jereli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do g¢bokasci okoto 0,5 metra powgj projektowanych
rzednych rob6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zag:szczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno spetiiavymagania, dotycge
minimalnej wartdci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét mrh

Minimalna warta¢ |, dla:
Strefa Autostrad innych drég
Korpusu i drog ruch ckzki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cgzki od ciezkiego
GOrna warstwa o gruldoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokadici od 20 do 50 cm of
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,98

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowythk spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utaeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartaici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osihgnicte przez bezpwmednie
zag:szczanie gruntdw rodzimych, to nafepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartei wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowani&rodki, o ile nie g okrelone w ST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjiynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréthavarstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 0i.3 metra.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapma si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujcych £ czynnag¢é budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphwjp
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodhepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych paowy warunkow
obcigza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogoblne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontroldwagodndci z wymaganiami oki&onymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i S¥.czasie kontroli szczeg@juwag: nalezy zwrdcié na:
a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogargzaich whaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot igozakaczeniu,
d) dokladna¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pkDT .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pkdB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie roboét,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypliitfad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
- zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectzmiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwranych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



