D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG,
CPV —-45110000 - 1

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekaiyania i odbioru robét (ST)svymagania ogdéine dotyseze wykonania i odbioru robét
drogowych przy przebudowie drogi gminnej wewretrznej w miejscowasci Karolin na dz.geod.nr. 56, 62

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Mechaniczne rozebranie nawierzchni bitumicznych betonowych
Reczne rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych gr. 5 cm nad kablami krzy- zujacymi sie z droga.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey .

Wzdtuz drogi zlokalizowane jest oraz krayje sk z drog nastpujace uzbrojenie:
- linie energetyczne napowietrzne NN, SN,
- kable energetyczne i telefoniczne,
- sie¢ wodochgowa,

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gktgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdam w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocihgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robd6t — éirarik budowy przed przygpieniem
do rob6t jest zobowkany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robétoxparzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacje dotycaca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. ObowZkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zahy¢ reper roboczy.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7.0gd6lne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysee robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda ST D.M.-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw mostu nie by wykorzystany sprg podany portej, lub inny
zaakceptowany przezdyniera:
- spycharki,
- tadowarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody erarowe,



- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagagi@mme” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw mostu obejpugunecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamny pkt 1.3, zgodnie
z dokumentagj projektova.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, 2gnier maze polecé Wykonawcy
sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ¢kmy przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w spos6b okény w ST lub przez lzyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powt6rnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniaedinych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie stajic wtasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stsig wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiorce elementéw dedgjdujce st w miejscach, gdzie zgodnie z dokumergampjektow bedg
wykonane wykopy drogowe, powinny dfymczasowo zabezpieczone. W szczegnioalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopdw nalg wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczagcego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okilenymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdipiet 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplégiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzestapnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérvegimrzystania.

Zag:szczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usttych elementach nawierzchni, ogrofizg@rzepustow powinno spehdia
odpowiednie wymagania olélene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.-00@/@ymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy robét zwizanych z rozbiérkelementéw jest: m,n?, t, szt.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@(Mlymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrisi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” fkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje caly zakres robé&tamych w punkcie 1.3.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawowe zasady BHiP przy robotach rozbiérkowych.



